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Практический опыт применения 
систем видеоаналитики и удалённого 
ситуационного центра 
для обеспечения 
пожарной безопасности 
производственного объекта.
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Региональная общественная организация содействия 

развитию деятельности в сфере пожарной 

безопасности «Опора пожарной безопасности»

Вице-президент

• Окончил Военный инженерно-технический университет

• К.т.н. по специальности «Пожарная и промышленная 

безопасность» (МГТУ им. Баумана)

• Служил на различных должностях в МО, в том числе, на 

педагогических должностях и в ЦОВУ (Служба ПБ ВС РФ)

• Руководил управлением обеспечения безопасности 

объектов АО ТД «Перекрёсток»

• Внедрил в бизнесс-процессы безопасности десятки 

программ автоматизации, в т.ч. с искусственным 

интеллектом

• Разработал и внедрил чат-боты по автоматизации бизнес-

процессов с десятками тысяч записей в год  

• Руководил разработкой и внедрением в Минобороны  

бронированных пожарных автомобилей, теплозащитных 

экранов, гелеобразующего порошкового огнетушащего 

состава 



Опора ПБ
2Предпосылки создания системы



Опора ПБ

Принцип работы

1. Обработка потоков с камер 

на сервере. Обученная нейросеть 

обрабатывает каждый кадр с камер 

в поиске возгорания или задымления.

2. Детектирование на изображении тревожного 

события (в течении 3-х секунд).

3. Уведомление о тревожном событии 

на мониторе диспетчера(УРМ)/реле пожарной 

сигнализации/передача информации другой 

системе благодаря интеграции.

4. Запись видео фрагмента в архиве 

и фотографии тревожного события 

для передачи на системы.

3
Сетевая архитектура

Существующая система

Сервер Videosapiens – обработка потоков 
с камер нейросетевой аналитикой 
Обнаружения огня и дыми

УРМ диспетчера

Данные с камер

Видеокамера 
2 Мп

Коммутатор

Видеокамера 
2 Мп

Оптоволокно
Пропускная способность не мнее 10 Мbit

Данные с камер

Телеграм или другая 
платформа

Сообщение о появлении
возгорания или задымления

Система
оповещения

Монтажный комплект

Реле

Сообщение о появлении
Возгорания или задымления

Пожарные роботы



Опора   Система оперативного реагирования и расследования
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- Нейросетевое детектирование

- Всплывающее сообщение, с настраиваемыми

алгоритмом подтверждения

- Интеграция со СКУД и 112

- Самотестирование
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Опора ПБ Ситуационный центр. Работа по триггерам
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Количество видеокамер 

на 100 кв.м

Год 2020 Год 2023 Год Прогноз 2025

без СЦ и в/аналитики с СЦ и в/а

Использование 

функционала

Видеосистемы 

на 85%



Опора ПБ

Аудит экосистемыРаспределение инцидентов по 

объектам

Рейтинг сотрудников по нарушениям Инциденты и ущербРейтинг объектов по нарушениям 

(лист отчёта таблица). 

Рейтинг объектов по нарушениям 

(лист отчёта график). 

Данные о состоянии 

серверов пользователь 

может получать в режиме 

реального времени

Примеры сводных отчетов на платформе ЭПОС
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Как узнать больше и работать вместе?

ПРИЕЗЖАЙТЕ В ГОСТИ!

Москва Варшавское шоссе, 42, каб. 308

Звоните: +7 (495) 662-11-44, доб. 111

Пишите: info@nslab.ru

Помощник на основе

искусственного интеллектаДискуссионный клуб

Канал про новинкиСпикер


