
˽˩˾˿˽˩˴́ˮˤ̍ ˽˾ˮ˸˩˹˩˹ˮ̒ ˣ˩˿˽ˮ˶˻́˹̍̆ ˢˤˮˢ̇ˮ˻˹˹̍̆ 
˿ˮ˿́˩˸ όˣˢ˿ύ 5WL / ˾ˢ˭˶ˮ̉˹̍˸ˮ ˽˻˶˩˭˹̍˸ˮ ˹ˢ˥˾̂˭˴ˢ˸ˮ 

˨˶̒ ˸˻˹ˮ́˻˾ˮ˹˥ˢ ˮ ˻ˣ˩˿˽˩̉˩˹ˮ̒ ˣ˩˭˻˽ˢ˿˹˻˯ 
̏˴˿˽˶̂ˢ́ˢ̇ˮˮ ˻ˣ̌˩˴́˻ˤ



ʜʠʩʪʨʠʙʴʶʪʦʨ



ʇʨʝʜʧʨʠʷʪʠʷʤ ʥʝ ʥʫʞʥʳ çʚʝʨʪʦʣʝʪʠʢʠè ʠʣʠ ʧʦʣʝʪʳ ʨʘʜʠ ʧʦʣʝʪʦʚ.

ʅʫʞʥʳ ʢʦʤʧʣʝʢʩʥʳʝ ʨʝʰʝʥʠʷ, ʢʦʪʦʨʳʝ ʧʦʟʚʦʣʷʪ ʧʦʚʳʩʠʪʴ 

ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʠ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʴ ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʝʥʥʳʭ ʧʨʦʮʝʩʩʦʚ!

ʃʝʪʘʶʱʠʝ ʧʣʘʪʬʦʨʤʳ ʦʪʜʝʣʴʥʦ ʧʦʣʝʟʥʳʝ ʥʘʛʨʫʟʢʠ ʦʪʜʝʣʴʥʦ.

ʅʝ ʪʘʢ ʤʥʦʛʦ ʦʪʨʘʙʦʪʘʥʥʳʭ ʩʮʝʥʘʨʠʝʚ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷ ɹɸʉ, ʢʦʪʦʨʳʝ 

ʜʦʢʘʟʘʣʠ ʩʚʦʶ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʧʦ ʩʨʘʚʥʝʥʠʶ ʩ ʪʨʘʜʠʮʠʦʥʥʳʤʠ 

ʧʦʜʭʦʜʘʤʠ.



ü ɻʝʦʜʝʟʠʷ, ʢʘʨʪʦʛʨʘʬʠʷ, ʤʘʨʢʰʝʡʜʝʨʩʢʦʝʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʝ, 

ʠʟʳʩʢʘʥʠʷ.

ü ʀʥʩʧʝʢʮʠʠ ʠ ʤʦʥʠʪʦʨʠʥʛ ʦʙʲʝʢʪʦʚ ʠʥʬʨʘʩʪʨʫʢʪʫʨʳ.

ü ʇʦʠʩʢ ʫʪʝʯʝʢ ʤʝʪʘʥʘ.

ü ʃʦʛʠʩʪʠʢʘ.

ü ʄʘʛʥʠʪʦʨʘʟʚʝʜʢʘ.

ü ɹʘʪʠʤʝʪʨʠʷ.

ü ʕʢʦʣʦʛʠʯʝʩʢʠʡ ʤʦʥʠʪʦʨʠʥʛ.



˸˻˨˩˶ˮ ˣˤ˿ ˨˶̒ ˢ̏˾˻̅˻́˻˿̌˩˸˴ˮ

DJI MATRICE350 RTKDJI MATRICE3DDJI MAVIC3E

ü ʇʦʜʜʝʨʞʢʘ RTK/PPK

ü TimeSync

ü ʆʙʥʘʨʫʞʝʥʠʝ ʧʨʝʧʷʪʩʪʚʠʡ

ü ʋʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ʥʘʩʪʨʦʡʢʘʤʠ 

ʢʘʤʝʨʳ ʠʟ ʧʨʠʣʦʞʝʥʠʷ

ü ʇʣʘʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʤʘʨʰʨʫʪʦʚ ʚ 

ʧʨʠʣʦʞʝʥʠʠ ʥʘ ʧʫʣʴʪʝ

ü ɸʵʨʦʬʦʪʦʩʲʝʤʢʘ

ü ʄʦʥʠʪʦʨʠʥʛ

ü ʀʥʩʧʝʢʮʠʠ

ü ʇʦʜʜʝʨʞʢʘ RTK/PPK

ü TimeSync

ü ʆʙʥʘʨʫʞʝʥʠʝ ʧʨʝʧʷʪʩʪʚʠʡ

ü ʋʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ʥʘʩʪʨʦʡʢʘʤʠ 

ʢʘʤʝʨʳ ʠʟ ʧʨʠʣʦʞʝʥʠʷ

ü ʇʣʘʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʤʘʨʰʨʫʪʦʚ ʚ 

ʧʨʠʣʦʞʝʥʠʠ ʥʘ ʧʫʣʴʪʝ

ü ɸʵʨʦʬʦʪʦʩʲʝʤʢʘ

ü ʄʦʥʠʪʦʨʠʥʛ

ü ʀʥʩʧʝʢʮʠʠ

ü ʇʦʜʜʝʨʞʢʘ RTK/PPK

ü TimeSync

ü ʆʙʥʘʨʫʞʝʥʠʝ ʧʨʝʧʷʪʩʪʚʠʡ

ü ʋʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ʥʘʩʪʨʦʡʢʘʤʠ 

ʢʘʤʝʨʳ ʠʟ ʧʨʠʣʦʞʝʥʠʷ

ü ʇʣʘʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʤʘʨʰʨʫʪʦʚ ʚ 

ʧʨʠʣʦʞʝʥʠʠ ʥʘ ʧʫʣʴʪʝ

ü ʉʤʝʥʥʘʷ ʧʦʣʝʟʥʘʷ ʥʘʛʨʫʟʢʘ

ü ɸʵʨʦʬʦʪʦʩʲʝʤʢʘ

ü ʄʦʥʠʪʦʨʠʥʛ

ü ʀʥʩʧʝʢʮʠʠ



˸˻˨˩˶ˮ ˣˤ˿ ˨˶̒ ˢ̏˾˻̅˻́˻˿̌˩˸˴ˮ

ʀʥʪʝʣʣʝʢʪʫʘʣʴʥʘʷ 

ʧʝʨʩʧʝʢʪʠʚʥʘʷ 

ʩʲʝʤʢʘ

ʇʦʚʳʩʴʪʝ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ 

ʧʝʨʩʧʝʢʪʠʚʥʦʡ ɸʌʉ ʩ 

ʧʦʤʦʱʴʶ ʬʫʥʢʮʠʠ Smart

Oblique Capture, ʛʜʝ 

ʩʪʘʙʠʣʠʟʘʪʦʨ 

ʘʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʠ 

ʧʦʚʦʨʘʯʠʚʘʝʪʩʷ, ʯʪʦʙʳ 

ʜʝʣʘʪʴ ʩʥʠʤʢʠ ʧʦʜ ʨʘʟʥʳʤʠ 

ʫʛʣʘʤʠ. ʊʦʣʴʢʦ 

ʬʦʪʦʛʨʘʬʠʠ, ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʳʝ 

ʜʣʷ ʨʝʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʠ, ʙʫʜʫʪ 

ʩʜʝʣʘʥʳ ʥʘ ʢʨʘʶ ʟʦʥʳ 

ʧʦʣʝʪʘ, ʯʪʦ ʧʦʚʳʩʠʪ 

ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ 

ʧʦʩʪʦʙʨʘʙʦʪʢʠ ʥʘ 20% ʜʦ 

50% 



ʈʝʟʫʣʴʪʘʪʳ ʦʙʨʘʙʦʪʢʠ ʤʘʪʝʨʠʘʣʦʚ ʘʵʨʦʬʦʪʦʩʲʝʤʢʠ

3D ʤʦʜʝʣʴ



ʈʝʟʫʣʴʪʘʪʳ ʦʙʨʘʙʦʪʢʠ ʤʘʪʝʨʠʘʣʦʚ ʘʵʨʦʬʦʪʦʩʲʝʤʢʠ

ʎʠʬʨʦʚʘʷ ʤʦʜʝʣʴ ʨʝʣʴʝʬʘ



ʈʝʟʫʣʴʪʘʪʳ ʦʙʨʘʙʦʪʢʠ ʤʘʪʝʨʠʘʣʦʚ ʘʵʨʦʬʦʪʦʩʲʝʤʢʠ

ʆʨʪʦʬʦʪʦʧʣʘʥ



ˤ˻˭˨̂̊˹˻˩ ˶ˢ˭˩˾˹˻˩ ˿˴ˢ˹ˮ˾˻ˤˢ˹ˮ˩ 
˶ˮ˨ˢ˾DJIZENMUSEL2



ʇʨʦʮʝʩʩ ʚʳʧʦʣʥʝʥʠʷ ʚʦʟʜʫʰʥʦʛʦ ʣʘʟʝʨʥʦʛʦ ʩʢʘʥʠʨʦʚʘʥʠʷ



ʈʝʟʫʣʴʪʘʪ ʦʙʨʘʙʦʪʢʠ ʜʘʥʥʳʭ ʚʦʟʜʫʰʥʦʛʦ ʣʘʟʝʨʥʦʛʦ ʩʢʘʥʠʨʦʚʘʥʠʷ



ʀʅʉʇɽʂʎʀʀ ʉ ʇʆʄʆʑʔʖ 

DJI MATRICE 350 RTK ʀH20T



DJI Zenmuse H20 ʉʝʨʠʷ

ʐʠʨʦʢʦʫʛʦʣʴʥʘʷ 

ʢʘʤʝʨʘ
- 12 ʄʇ

- ʌʦʢʫʩʥʦʝ ʨʘʩʩʪʦʷʥʠʝ: 24ʤʤ

- DFOV: 82.9Ü

ʃʘʟʝʨʥʳʡ ʜʘʣʴʥʦʤʝʨ

- 905ʥʤ(NIR)

- ɼʘʣʴʥʦʩʪʴ: 3 - 1200 ʤ

- ʊʦʯʥʦʩʪʴ: 20 ʩʤ- 20 ʤ

ʊʝʧʣʦʚʠʟʠʦʥʥʘʷ 

ʢʘʤʝʨʘ

- ʈʘʜʠʦʤʝʪʨʠʯʝʩʢʘʷ

- 640x512, 30ɻʮ

- ʌʦʢʫʩʥʦʝ ʨʘʩʩʪʦʷʥʠʝ: 13.5ʤʤ

Zenmuse H20T

ʆʧʪʠʯʝʩʢʠʡ ʟʫʤ

ʐʠʨʦʢʦʫʛʦʣʴʥʳʡ ʦʙʲʝʢʪʠʚ

ʃʘʟʝʨʥʳʡ ʜʘʣʴʥʦʤʝʨ

ʊʝʧʣʦʚʠʟʠʦʥʥʘʷ ʢʘʤʝʨʘ

ʂʘʤʝʨʘ ʩ ʦʧʪʠʯʝʩʢʠʤ 

ʟʫʤʦʤ

- 20 ʄʇ

- ɻʠʙʨʠʜʥʳʡ ʦʧʪʠʯʝʩʢʠʡ ʟʫʤ: 23x

- ʅʦʯʥʦʡ ʨʝʞʠʤ(IR-CUT)



ʇʨʦʮʝʩʩ ʚʳʧʦʣʥʝʥʠʷ ʠʥʩʧʝʢʮʠʠ ʦʙʲʝʢʪʘ ʩ ʧʦʤʦʱʴʶ ʢʘʤʝʨʳ H20T



˨͡Ύ ͔ͯͫͨ΄͎ͤͦͦ ͍͔͔͙ͤ͒ͪͤΎ ˣˢ˿ ͍ ͔ͭͻ͎͙ͤͦͦ͡;͔͙͔ͫ͟ ͨͪͦͼ͔ͫͫ·Υ

- ˾͔ͯ͘͡Έͭ͊ͭ·͙͔͙͍ͦ͋ͪ͊͋ͦͭͣ͊ͭͪ͊ͦ͟͡ˢ̅˿͙ ˤ˶ (˿3D ͔͙ͣͦ͒͡Σ̇˸˾Σ
ͦͪͭͦͺͦͭͦͨ͊ͤ͡·)͒ͦ͗ͤ͡·͋·ͭΈͭͦ ;͎͔͙͍ͤͦͦͨͪΎ͊ͤ͘·.

- ͔́ͻ͎͙ͤͦͦ͡Ύ͙͔͔͙ͨͪͣͤͤΎˣˢ˿͒ͦ͗ͤ͊͋͡·ͭΈ͒ͦ ͫͭ͊ͭͦ;͙ͤͦͨͪͦͫͭ͊ͤ ͔ͭ ͔͍ͪ͋ͦ͊ͭΈ
͔ͫͨͼ͙͊͡Έͤ·ͻ͍ͤ͊·͍ͦ͟.

- ˨͔ͦ͗ͤ͋͡·ͭΈͦ͋ ͔͔ͫͨ;͔͍ͤ·͙͚͍͔ͫͦͯͪͦͤ͟Έ͙͔͎ͤͭͪ͊ͼ͙͙͔͚͎͙ͨͦͤͦͤ͊ͪͯͫ͘͘͟͡
͔ͭ͊͡Ό΅͔͚ͨ͊ͭ͡ͺ͚ͦͪͣͦ͒͡Ύ͔͔͋ͦ͡Ήͺͺ͔͙͍͎͍͔͙ͭͤͦͦͯͨͪ͊ͤ͟͡Ύͨͪͦͼ͔ͫͫͦͣ
͍·͔͙ͨͦͤͤ͡Ύ͊͒͊͘;͙͙ͨ ͦͯ͡;͔͙ͤΎ͊͟;͔͍͔ͫͭͤͤ·ͻ͒͊ͤͤ·ͻ.



˸ͦ͗ͤͦ ͙͡ ͙͙͙͙͍ͣͤͣͪͦ͊ͭ͘Έ ͯ;͙͔͊ͫͭ ͔ͦͨͪ͊ͭͦͪ͊ ͍ 
ͨͪͦͼ͔͔ͫͫ ͍·͔͙ͨͦͤͤ͡Ύ ͊͒͊͘; ͊ΉͪͦͺͦͭͦͫΆ͔͙ͣ͟ ͙ 
͙͙͎ͣͦͤͭͦͪͤ͊ ͦ͋Ά͔͍ͭͦ͟ ͫ ͨͦͣͦ΅ΈΌ ˣˢ˿Κ



˨˶̒ ˢˤ́˻˹˻˸˹˻˯ ˾ˢˣ˻́̍ ˴˻˸˽˶˩˴˿ˢ ˹˩˻ˣ̆˻˨ˮ˸˻Υ

- ˢˤ́˻˸ˢ́ˮ˭ˮ˾˻ˤˢ́̎˽˾˻̇˩˿˿̍ˤ˭˶˩́ˢˮ˽˻˿ˢ˨˴ˮ

- ˻ˣ˩˿˽˩̉ˮ́̎ˣ˩˭˻˽ˢ˿˹˻˿́̎˽˻˶˩́ˢˤ˿˶˻ˬ˹˻˯˿˾˩˨˩˿
˹ˢ˶ˮ̉ˮ˩˸˽˾˩˽̒́˿́ˤˮ˯

- ˻ˣ˩˿˽˩̉ˮ́̎́˻̉˹˻˿́̎ˤ̍˽˻˶˹˩˹ˮ̒˸ˢ˾̊˾̂́ˢˮ
˹ˢˤ˩˨˩˹ˮ̒˴ˢ˸˩˾̍˹ˢ ˻ˣ˿˶˩˨̂˩˸̍˩˻ˣ̌˩˴́̍ʕ
ˢˤ́˻˸ˢ́ˮ̉˩˿˴˻˸˾˩ˬˮ˸˩.



ˢˤ́˻˹˻˸˹̍˩ ˭ˢ˾̒˨˹̍˩ ˿́ˢ˹̇ˮˮ DJI

DJI DOCK DJI DOCK 2



ˢ͍ͭͦͤͦͣͤ·͔ ͊ͪ͘Ύ͒ͤ·͔ ͫͭ͊ͤͼ͙͙ DJI DOCK͙  DJI DOCK 2



ˢˤ́˻˹˻˸˹˻˿́̎ ˭ˢ ˿̉˩́ ˮ˹́˩˶˶˩˴́̂ˢ˶̎˹̍̆ ˣ˻˾́˻ˤ̍̆ ˿ˮ˿́˩˸



ˮ˹́˩˶˶˩˴́̂ˢ˶̎˹̍˩ ˸ˮ˿˿ˮˮ ˭ˢ ˿̉˩́ ˣ˻˾́˻ˤ̍̆ ˿ˮ˿́˩˸ ˮˮ



́˩̆˹ˮ̉˩˿˴ˮ˩ ̆ˢ˾ˢ˴́˩˾ˮ˿́ˮ˴ˮ

DJI DOCK DJI DOCK 2

o ˤ͔ͪͣΎ ͔ͨͦͭ͊͡ -пл ͙ͣͤ ό͍ ͙͔͒͊͡Έͤ·ͻ 
͍͙ͯͫͦ͡Ύͻύ

o ˾͙͊͒ͯͫ ͔͚͍͙͒ͫͭΎ ͦͭ ͒ͦ͟ ͫͭ͊ͤͼ͙͙ ςт ͣ͟
o ˤ͔ͪͣΎ ͊ͪ͘Ύ͙͒͟ ˢ˴ˣ ͫ мл҈ ͒ͦ фл ҈ -нр ͙ͣͤ
o ˾͊͋ͦͭ͊ ͫͭ͊ͤͼ͙͙ ͦͭ ͍͔͎ͫͭͪͦͤͤͦͦ ͔͔͍͎ͪͪͤͦͦ͘ 
͊ͯͣͯ͟͟͡Ύͭͦͪ͊ ςр ;͍͊ͫͦ

o ˾͔͊ͣͪ͘· ͍ ͊ͪ͘͟·ͭͦͣ ͍͙͔͒ - -˨улл ͣͣΣ ̊-
уур ͣͣΣ -ʕмлср ͣͣ

o ˾͔͊ͣͪ͘· ͍ ͦͭͪ͟·ͭͦͣ ͍͙͔͒ - -˨мстр ͣͣΣ ̊-
уур ͣͣΣ -ʕтор ͣͣ 

o ˹͔ͦ͋ͻ͙ͦ͒ͣ͊Ύ ͨͦ͡΅͊͒Έ ςͣ ͔͔͔ͤ м ͍͟Φ ͣΦ
o ˸͊ͫͫ͊ ςмлр ͎͟

o ˤ͔ͪͣΎ ͔ͨͦͭ͊͡ -рл ͙ͣͤ ό͍ ͙͔͒͊͡Έͤ·ͻ 
͍͙ͯͫͦ͡Ύͻύ

o ˾͙͊͒ͯͫ ͔͚͍͙͒ͫͭΎ ͦͭ ͒ͦ͟ ͫͭ͊ͤͼ͙͙ ςмл ͣ͟
o ˤ͔ͪͣΎ ͊ͪ͘Ύ͙͒͟ ˢ˴ˣ ͫ мл҈ ͒ͦ фл ҈ -он ͙ͣͤ
o ˾͊͋ͦͭ͊ ͫͭ͊ͤͼ͙͙ ͦͭ ͍͔͎ͫͭͪͦͤͤͦͦ ͔͔͍͎ͪͪͤͦͦ͘ 
͊ͯͣͯ͟͟͡Ύͭͦͪ͊ ςр ;͍͊ͫͦ

o ˾͔͊ͣͪ͘· ͍ ͊ͪ͘͟·ͭͦͣ ͍͙͔͒ - -˨ртл ͣͣ, ̊ -
583 ͣ ͣΣ -ʕпср ͣͣ

o ˾͔͊ͣͪ͘· ͍ ͦͭͪ͟·ͭͦͣ ͍͙͔͒ - -˨1228 ͣ ͣΣ ̊-
уур ͣͣΣ -ʕпмн ͣͣ 

o ˹͔ͦ͋ͻ͙ͦ͒ͣ͊Ύ ͨͦ͡΅͊͒Έ ςͣ ͔͔͔ͤ м ͍͟Φ ͣΦ
o ˸͊ͫͫ͊ ςоп ͎͟



́˩̆˹ˮ̉˩˿˴ˮ˩ ̆ˢ˾ˢ˴́˩˾ˮ˿́ˮ˴ˮ

DJI DOCK DJI DOCK 2

o ˿͔͔ͭͨͤΈ ͊͘΅͙ͭ· ςIP 55
o ˾͊͋ͦ;͙͚ ͙͒͊ͨ͊ͦͤ͘ ͔͔ͭͣͨͪ͊ͭͯͪ ҍорΦΦΦҌрл ϲC
o ˾͊͋ͦ;͙͚ ͙͒͊ͨ͊ͦͤ͘ ͔͔ͭͣͨͪ͊ͭͯͪ ͒͡Ύ 
͍·͔͙ͨͦͤͤ͡Ύ ͔͍ͨͦͭͦ͡ -ҍ20...+50 ϲC

o ˸͙͊ͫͣ͊͟͡Έͤ͊Ύ ͙͒ͦͨͯͫͭͣ͊Ύ ͫͦͪͦͫͭ͟Έ ͍͔ͭͪ͊ 
͙ͨͪ ͔ͨͦͫ͊͒͟ ςмн ͣκͫΦ

o ˨͊ͭ;͙͙͟ ͒͡Ύ ͦͤͭͪͦ͟͡Ύ ͍͔ͤ΄͙ͤͻ ͍͙͚ͯͫͦ͡ ς
͔͔ͭͣͨͪ͊ͭͯͪ·Σ ͙ͫͦͪͦͫͭ͟ ͍͔ͭͪ͊Σ ͍ͦͫ͊͒ͦ͟Σ 
͎͔͙ͨͦͪͯ͗ͤΎ ͍ ͍ͦ͒ͯΣ ͍͙͋ͪ͊ͼ͙͙Φ

o ˨͊ͭ;͙͙͟ ͒͡Ύ ͦͤͭͪͦ͟͡Ύ ͍͔͙ͤͯͭͪͤͤͻ ͍͙͚ͯͫͦ͡ 
ςͭ ͔͔ͣͨͪ͊ͭͯͪ·Σ ͍͙͊͗ͤͦͫͭ͡Φ

o ˿͔͔ͭͨͤΈ ͊͘΅͙ͭ· ςIP 55
o ˾͊͋ͦ;͙͚ ͙͒͊ͨ͊ͦͤ͘ ͔͔ͭͣͨͪ͊ͭͯͪ ҍ25...+45ϲC
o ˾͊͋ͦ;͙͚ ͙͒͊ͨ͊ͦͤ͘ ͔͔ͭͣͨͪ͊ͭͯͪ ͒͡Ύ 
͍·͔͙ͨͦͤͤ͡Ύ ͔͍ͨͦͭͦ͡ -ҍ20...+45ϲC

o ˸͙͊ͫͣ͊͟͡Έͤ͊Ύ ͙͒ͦͨͯͫͭͣ͊Ύ ͫͦͪͦͫͭ͟Έ ͍͔ͭͪ͊ 
͙ͨͪ ͔ͨͦͫ͊͒͟ ς8 ͣ κͫΦ

o ˨͊ͭ;͙͙͟ ͒͡Ύ ͦͤͭͪͦ͟͡Ύ ͍͔ͤ΄͙ͤͻ ͍͙͚ͯͫͦ͡ ς
͔͔ͭͣͨͪ͊ͭͯͪ·Σ ͙ͫͦͪͦͫͭ͟ ͍͔ͭͪ͊Σ ͍ͦͫ͊͒ͦ͟Σ 
͎͔͙ͨͦͪͯ͗ͤΎ ͍ ͍ͦ͒ͯΦ

o ˨͊ͭ;͙͙͟ ͒͡Ύ ͦͤͭͪͦ͟͡Ύ ͍͔͙ͤͯͭͪͤͤͻ ͍͙͚ͯͫͦ͡ 
ςͭ ͔͔ͣͨͪ͊ͭͯͪ·Σ ͍͙͊͗ͤͦͫͭ͡Φ



́˩̆˹ˮ̉˩˿˴ˮ˩ ̆ˢ˾ˢ˴́˩˾ˮ˿́ˮ˴ˮ˴ˢ˸˩˾ ˣˤ˿

DJI DOCK DJI DOCK 2

Matrice30 Matrice30T

˴͔͊ͣͪ͊ͫ ͙ͦͨͭ;͔͙ͫͣ͟ ͯͣͦͣ͘  
CMOS 1/2 ͒ Ό͚ͣ͊Σ пу ˸ ,ͨ 
͎͙͙͋ͪ͒ͤ·͚ ͯͣ͘ ςмфнͻ

˴͔͊ͣͪ͊ͫ ͙ͦͨͭ;͔͙ͫͣ͟ ͯͣͦͣ͘  
CMOS 1/2 ͒ Ό͚ͣ͊Σ пу ˸ ,ͨ 
͎͙͙͋ͪ͒ͤ·͚ ͯͣ͘ ςмфнͻ

͙͎̊ͪͦͦͯͦ͟͡Έͤ͊Ύ ͔͊ͣͪ͊͟ -
CMOS 1/2 ͒ Ό͚ͣ͊Σ мн ˸ ,ͨ

DFOV 84ϲ

͙͎̊ͪͦͦͯͦ͟͡Έͤ͊Ύ ͔͊ͣͪ͊͟
CMOS 1/2 ͒ Ό͚ͣ͊Σ мн ˸ ,ͨ

DFOV 84ϲ

͔͍͙͙́ͨͦͦͤͤ͊͘͡Ύ͔͊ͣͪ͊͟ -
͔ͤͭ

͔͍͙͙́ͨͦͦͤͤ͊͘͡Ύ͔͊ͣͪ͊͟
640Ҏ512, DFOV: 61ϲ,

͙͔͔͙͔ͣͪͤ͘ ͔͔ͭͣͨͪ͊ͭͯͪ· -͒͊

˶͔͊ͪͤ͘·͚ ͒͊͡Έ͔ͤͦͣͪ ςͤ ͔ͭ ˶͔͊ͪͤ͘·͚ ͒͊͡Έ͔ͤͦͣͪ ς3-
мнлл ͣΦ

Matrice3D Matrice3TD

˴͔͊ͣͪ͊ͫ ͙ͦͨͭ;͔͙ͫͣ͟ ͯͣͦͣ͘  
1/2 ͒Ό͚ͣ͊CMOS, 12 ˸ ,ͨ 
͎͙͙͋ͪ͒ͤ·͚ ͯͣ͘ ςрсͻ

˴͔͊ͣͪ͊ͫ ͙ͦͨͭ;͔͙ͫͣ͟ ͯͣͦͣ͘  
1/2 ͒Ό͚ͣ͊CMOS, 12 ˸ ,ͨ 
͎͙͙͋ͪ͒ͤ·͚ ͯͣ͘ ςрсͻ

͙͎̊ͪͦͦͯͦ͟͡Έͤ͊Ύ ͔͊ͣͪ͊͟ -
4/3 ͒Ό͚ͣ͊ CMOS, 20˸ ,ͨ
DFOV 84ϲ,͔ͣͻ͙͊ͤ;͔͙͚ͫ͟ 

͍͊ͭͦͪ͘

͙͎̊ͪͦͦͯͦ͟͡Έͤ͊Ύ ͔͊ͣͪ͊͟
1/1.32-inch CMOS, 48 ˸ ,ͨ

DFOV 82ϲ

͔͍͙͙́ͨͦͦͤͤ͊͘͡Ύ͔͊ͣͪ͊͟ -
͔ͤͭ

͔͍͙͙́ͨͦͦͤͤ͊͘͡Ύ͔͊ͣͪ͊͟
640Ҏ512, DFOV: 61ϲ,

͙͔͔͙͔ͣͪͤ͘ ͔͔ͭͣͨͪ͊ͭͯͪ· -͒͊

˶͔͊ͪͤ͘·͚ ͒͊͡Έ͔ͤͦͣͪ ςͤ ͔ͭ ˶͔͊ͪͤ͘·͚ ͒͊͡Έ͔ͤͦͣͪ ςͤ ͔ͭ



˿ˮ˿́˩˸ˢ ̂˽˾ˢˤ˶˩˹ˮ̒ ˢˤ́˻˹˻˸˹̍˸ˮ ˴˻˸˽˶˩˴˿ˢ˸ˮ DJI DOCK ˮ 
DJI DOCK 2

SkyControl



SkyControlͨ ͔͙͍͔ͦ͒͒ͪ͗͊ͣ·͔ ͍͊ͭͦͤͦͣͤ·͔  ͊ͪ͘Ύ͒ͤ·͔ ͫͭ͊ͤͼ͙͙ ͙ ˣˤ˿

DJI DOCK
Matrice30/Matrice30T

DJI DOCK 2
Matrice3D/Matrice3TD

DJI Matrice 300/350 RTK
ͫ ͔͙͊ͣͪ͊ͣ͟ ͔͙͚ͫͪ H20 ͙  H30

DJI Mavic 3 Enterprise/Thermal

ˣˤ˿Σ ͦͭͦͪ͟·͔ ͔ͤ ͍ͻͦ͒Ύͭ ͍ ͔ͦͣͨͭ͟͟͡ ͍͒ͦͦ͟Σ ͒ͦ͗ͤ͡· ͍ͯͨͪ͊͡ΎͭΈͫΎ ͙͘ ͙͔͙ͨͪͦ͗ͤ͡Ύ DJI Pilot 2.



SkyControl
˿͔͍͔ͪͪ· ͍͔͙ͯͨͪ͊ͤ͡Ύ

˥ͪͯͨͨ͊ όͨͦ͡΅͊͒͊͟ύ м

˿͔͔͍͔ͭͦ ͻ͙͙ͪ͊ͤ͡΅͔

DJI DOCK

DJI DOCK 2

Matrice 350

Mavic 3 
Enterprise

ˢ˾˸ 
ͨͦ͡Έ͍͔ͦ͊ͭ͘͡Ύ 
˥ͪͯͨͨ· м

͔̂͒͊ͤͤ͡·͚ 
ͨͦ͡Έ͍͔ͦ͊ͭ͘͡ΈΣ ͒ͦͫͭͯͨ ͟ 
͍͙͔͒ͦͭͪ͊ͤͫ͡Ύͼ͙Ύͣ

˿͔ͭΈ ͔͔ͨͪ͒͊;͙ ͒͊ͤͤ·ͻ
(TCP/IP)

˥ͪͯͨͨ͊ όͨͦ͡΅͊͒͊͟ύ 2

DJI DOCK

DJI DOCK 2

Matrice 350

Mavic 3 
Enterprise

ˢ˾˸ 
ͨͦ͡Έ͍͔ͦ͊ͭ͘͡Ύ 
˥ͪͯͨͨ· 2

͔̂͒͊ͤͤ͡·͚ 
ͨͦ͡Έ͍͔ͦ͊ͭ͘͡ΈΣ ͒ͦͫͭͯͨ ͟ 
͍͙͔͒ͦͭͪ͊ͤͫ͡Ύͼ͙Ύͣ



ˤ͙͔͒ͦͭͪ͊ͤͫ͡Ύͼ͙͙ ͤ͊ ͍͔ͤ΄͙͔ͤ ͔ͪͫͯͪͫ·Φ

˨͡Ύ͍͙͔͍͍ͨͪͦͫͣͦͭͪ͊͒ͦͨͦͭͦͦͫͦ͟ ͔ͫͻ
͙͍͊ͭͤ͟·ͻ͔͍͊ͣͪ͒ͪͦͤͦ͟, ͨͦ͒͟͡Ό;͔ͤͤ·ͻ͟
SkyControl, ͙ͣͦ͗ͤͦͫ ͨͦ͡Έ͍ͦ͊ͭ͘Έ͔͔ͨͪ͡
͍͙͔͒ͦͭͪ͊ͤͫ͡Ύͼ͙͚Σͦͭͦͪ͟·͚͔ͪ͊͋ͦͭ͊ͭ
;͔͔͍͔͙͔ͪ͋ͤͭͪ͘ͺ͔͚͙͔ͫ͒ͦͫͭͯͨͤ͊ͤ͊͟͟
ͦͣͨ͟ΈΌ͔ͭͪ͊ͻ͙ͭ͊͟ ͙ͤ͊ͣͦ͋͡Έͤ·ͻ
͚͍ͯͫͭͪͦͫͭ͊ͻ.

SkyControlͨ ͍ͦͦ͘͡Ύ͔͎͙͍ͭͦͪ͊ͤͦ͊ͭ͘Έͭͪ͊ͤͫ͡Ύͼ͙Ό͍͙͔͍͒ͦͨͦͭͦͦͨͦͨ͟ ͪͦͭͦͦ͊ͣ͟͡rtmp ͙͡w͙ebrtc ͤ͊
͍͔ͤ΄͙͔͔ͤͪͫͯͪͫ·ό͔͍͔ͫͪͪ·͍͙͔͙͙͙͒ͦ͊ͤ͊ͭ͟͡,͙ͫͭͯ͊ͼ͙ͦͤͤ·͔͙͙͙͔͒ͫͨͭ͡;͔͙͔ͪͫ͟ͼ͔ͤͭͪ·ύ.

˽͔͍͙͔͍ͦͫͯͫͭ͊ͤͦͨ͊ͪ͊ͣͭͪͦ͟͡ό͔͊͒ͪͫ͊
͍͙͔͒ͦͭͪ͊ͤͫ͡Ύͼ͙͚Σ΄͙͙ͪͤ·ͦͦ͟΄͍͙͔͊͒ͦ͟
ͤ͊Ή͔͍͙͔ͪ͊ͤͨͫ͟͟͡ΎͻΣ͙ͦ͟͡;͔͍ͫͭ͊
͍͙͔͒ͦͦͦͤ͟,͔ͪ͊ͫͨͦͦ͗ͤͤ͡·ͻ͍ͦ ͙͒ͤͪΎ͒ͨͦ
͎͙͙ͦͪͦͤͭ͊͘͡ύ͙͔ͤ͊͗͊ͭͤ͊ ͤͦͨͯ͟͟
ζ˽ͦ͊͊ͭ͘͟Έ͍͙͔͒ͦη͍·͍͙ͦ͒ͭͤ͊Ήͪ͊ͤ͟
͍͔͍ͫͦͦͭͭͫͭͯΌ΅͙͔͍͙͙͒ͦͨͦͭͦ͟.





DJI DOCK ˻ ͙͋͊ͫͭ͡ ͙͔͔͙ͨͪͣͤͤΎ.
˴ͦͤͭͪͦ͡Έ ͨͦ͒ͪΎ͒;͙͍ͦ͟ ͙ ͨͪͦͣ·΄͔ͤͤ͊͡Ύ ͔͋ͦͨ͊ͫͤͦͫͭ͘Έ


